
A Self-fed Shredder Device for Shavings-Removing 
Machining Operations 
GALLETTI 
Q79025 
Submitted January 26, 2004 



/7" 




X • 



wwuuttive 

(Direzione generate -per Co SviCuppo <firoduttivo e [a. Cornpetitiviia 

'Officio ItaUctiw (Brevetti e c Marcfii 

' ' Vfficig gz . • . , V 



Autenticazione di copia di doeurnenti relativi alia domanda di fprevetto per: 



Invenzione Industrial? 



N. 



TO2003 A 000591 



4 F' 



Roma, li 




- Si dichiara.che fun/la copia e con forme ai doeurnenti original! 
aeposuait con la qomanoa ai oreveno sopraspecmcata, i out dan 
risultan.o daU'acclu.so processo verbaie di deposit^. 



-3 Die. 2003 



!L DIRir.EfvJTE 




i 




•A 

- 1 

y 

■ 1 




1 




\ 



'1, t ■ < 



.V: r ■ j 



'■'01 



, . MODULO A (V2) 

- AL MINISTERO DELLTNDUSTRIA DEL COMMERCIO E DELL'ARTIGIANATO 
"* UFFICIO ITALIANO BREVETTI E MARCHI (U.I.B.M.) -rf\ _ ^ A 

"° 20 03&0005 

DOMANDA DI BREVETTO PER INVENZIONE INDUSTRIALE N° 



i 



A. RICHIEDENTg/I 

COGNOME E-NOME O DENOMINAZIONE 




NATURA GlURIDICA (PF/PG) 
LOCALITA DI RESIDENZA/STATO 



Cog nome e Nome o Denominazione 

Natura GlURIDICA (PF/PG) 

LocautA DI Residenza/Stato 



A. RECAPITO 
Obbligatorio 
in mancanza di 
mandatario 

COGNOME E NOME O DENOMINAZIONE 



DIRIZZO 
CAP/ LOCALITA/ PROVINCIA 



C. TITOLO 



Al 



GI.PI. S.R.L. 



A2 



A4 



Al 



PG 



COD. FlSCALE 

Partita IVA 



A3 



02560830016 



TORINO 



CAMERA DI COMMERCJO 

ARTIGIANATQ E AGRICOJURA 



A2 



A4 



BO 



Bl 



B2 



B3 



CI 



Cod. Fiscale 
Partita IVA 



A3 



(D = DOMICILIO elettivo, R = Rappresentante) 



"DISPOSITIVO TRITURATORE AUTO ALI MENT ATO PER MACCHINE UTENSILI AD 
ASPORTAZIONE DI TRUCIOLO" 



D. INVENTOR^ DESIGNATO/I (DA INDICARE ANCHE SE L'INVENTORE COINCIDE CON IL RICHIEDENTE) 



Cognome e Nome 
NazionalitA 



Cognome e Nome 
NazionalitA 



Cognome e Nome 
azionalitA 



DI 



D2 



DI 



D2 



DI 



D2 



GALLETTI ALFONSO 



ITALIANA 




:ognome e Nome 
NazionalitA 



Dl 



D2 



Sezione 



Classe 



SOTTOCLASSE 



GRUPPO 



SOTTOGRUPPO 



E. CLASSE PROPOSTA 



El 






E2 






E3 






E4 






E5 





F • PRIORITA DERIVANTE DA PRECEDENTE D EPOS IT O ESEGUITO ALL'ESTERO 


Stato o Organizzazione 
numero di domanda 


Fl 




TIPO 

Data Deposito 


F2 




F3 




F4 




Stato o Organizzazione 
numero di domanda 


Fl 




Tipo 

Data Deposito 


F2 




F3 




F4 




G. Centro Abilitato DI 
Raccolta Colture DI 

MlCROORGANISMI 


Gl 






FlRMA DEL/ DEI 
RICHIEDENTE/ 1 


hg. Franco BUZ2__~~— * ^ 

(tfprbprio c }. ^ryr- — 1 



MODULO A (2/2) 



I. MANDATARIO DEL RICHIEDENTE FRESSO L'UIBM 

LA/ E SOTTOINDICATA/ E PERSONA/E HA/HANNO ASSUNTO IL MANDATO A RAPPRESENTARE IL TITOLARE DELLA PRESENTE DOMANDA INNANZI ALL'UFFiaO 
ITAUANO BREVETT1 E MaRCHI CON L'INCARICX) DI EFFETTUARE TUTT1 GU ATTI AD ESSA CONNESSI (DPR 20.10.1998 N. 403). 



M'JMERO !SCR!ZIONE A I- BO 

Cognome e Nome; 

Denomin azione Studio 
indirizzo 

CAP/ LocalitA/ Provincia 


11 


N. ISCR. ALBO 259 BUZZ I FRANCO; N. ISCR. ALSO 258 NOTARO GiANCAKLO; 

N. ISCR. ALBO 260 BOSOTTI LUCIANO; N. ISCR. ALBO 507 MARCHITELLI MAURO; 

N. ISCR. ALBO 335 SERTOLI GIOVANNI 


12 


BUZZl, NOTARO & ANONIELU D'OULX S.R.L. 


13 


via Maria Vittoria, 18 


14 


10123 Torino -TO 


L. ANNOTAZIONI SPECIALI 


LI 


Si DEPOSITA AUTOCERTTFICAZIONE IN SOSTITUZIONE DELLA LETTERA DI INCARICO 



TlPO DOCUMENTO 

PROSPETTO A, Descriz., RIVENDICAZ. 
(OBBLIGATORI 2 ESEMPLARl) 
DISEGNI (OBBUGATORI SE CTTATI IN 
DESCRIZIONE, 2 ESEMPLARl) 

?ESIGNAZIONE D'lNVENTORE 



MEslAll 



N. Es. Ris. N. PAG. PER ESEMPLARE 



^^>ESIGNAZI01n 
^^P>OCUMENTI I 



I DI PRJORJTA CON 
TRADUZIONE IN ITALIANO 

AUTORIZZAZIONE O ATTO DI CESSIONE 



LETTERA D'lNCARICO 

Procura Generale 
rlferimento a procura generale 

attestati di versamento 

foguo aggiuntivo per i seguenti 
Paragrafi (BARRARAE I PRESCELTI) 

Del Presente Atto Si Chiede Copia 

AUTENTICA? (Sl/NO) 

Si CONCEDE ANTICIPATA ACCESSIBILiTA 

al Pubblico? (Si / No) 

Data di Compilazione 



(Sl/NO) 



11 



NO 



NO 



NO 



(Llri/Eltro) 



IMPORTO VERSATO ESPRESSO IN LETTERE 



Si 



NO 



CEN1 


OTTAf 


siTOTTO/51 


D 






F 







ARM A DEL/ DEI 
^ICHIEDENTE/l 




30/07/2003 

Franco BUZZ! _ 



ALBO 2 

e per 0 



VERBALE DI DEPOSITO 



NUMERO DI DOMANDA 

C.C.I.A.A. Di 
In Data 



TORINO 



10 2003& 000531 



31/07/2003 



LA PRESENTE DOMANDA CORREDATA DI N. 



N. ANNOTAZIONI VAR1E 
DELL'UFFICIALE ROGANTE 



COD. 01 



, IL/I RICHIEDENTE/ 1 SOPRAINDICATO/l HA/HANNO PrESENTATO A ME 
FOGU AGGIUNTIVI PER LA CONCESSIONE DEL BREVETTO SOPRARIPORTATO. 



IL DEPOSITANTE 



CAMERA 



ERQO 



INDUSTRIA ASTIGIANATO € 
D» TCSKKL'UFFICIO 



AGRICO TURA 



L'UFHCJALE ROGANTE 

Maria C. ARBORE 
catcgowia u 



PROSPETTO MODULO A 
DOMANDA DI BREVETTO PER INVENZIONE INDUSTRIALE 



NUMERO DI DOMAN^ 



A. RICHIEDENTiyi Cognome e Nome o Denominazione, Residenza o Stato 
GUI. S.r.l. 
Torino - TO 



a ^PjATA DI DEPOSITO: 



31/07/2003 



C.TITOLO ~ 

"DISPOSITIVO TRITURATORE AUTOALIMENTATO PER MACCHINE UTENSIL! AD ASPORTAZIONE DI TRUCIOLO" 



Sezione 



Classe 



SOTTOCLASSE 



GRUPPO 



SOTTOGRUPPO 



. CLASSE PRQPOSTA 
RIASSUNTO 



DlSPOSmVO TRTTURATORE AUTOALIMENTATO PER MACCHINE AD ASPORTAZIONE DI TRUCIOLO, COMPRENDENTE UN ELEMENTO A CANALE (3) NEL QUALE 
SI ESTENDE UN TRASPORTATORE A COCLEA MOTORIZZATO (4) LA CUI ESTREMITA TERMINALE (7) ATTRA VERSA UN CORPO CI LIN D RICO INTERNAMENTE 
SCANALATO (14) E RECA UN ROTORE A LOBI (22) AFFACCIATO ASSIALMENTE ALL'ESTERNO DEL CORPO CILINDRICO SCANALATO (14). IL ROTORE A LOBI (20) 
E GIREVOLE ENTRO UN CORPO GENERALMENTE TUBOLARE LATERA LMENTE APERTO (20). 
(FIGURAl). 



P. DISEGNO PRINCIPALE 




O E AGRICOITURA 



DESCRIZIONE dell' invenzione industriale dal titolo: 
"DISPOSITIVO TRITURATORE AUTOALIMENTATO PER MACCHINE 
UTENSILI AD ASPORTAZIONE DI TRUCIOLO" 

di: GI.PI. S.r.l., nazionalita italiana, Via 
Crevacuore 74 , 10146 Torino 
Inventore^ designato: Alfonso GALLETTI 
Depositata il: 31 Luglio 2003 

. . . *W 2003 & 0005 

TESTO DELIA DESCRIZIONE 

La presente invenzione ha per oggetto un 
dispositivo trituratore autoalimentato per macchine 
utensili ad asportazione di truciolo, predisposto 
per ridurre la lunghezza dei trucioli prodotti dalle 
macchine utensili e consentirne il trasporto per via 
idraulica o pneumatica. 

Piu in particolare 1' invenzione riguarda un 
dispositivo trituratore autoalimentato del tipo 
descritto ed illustrato nella domanda di brevetto 
europeo EP-1151822 a nome della stessa Richiedente, 
comprendente un convogliatore con un elemento a 
canale di alimentazione dei trucioli lungo il quale 
si estende un trasportatore a coclea motorizzata 
avente un'estremita iniziale comandata in rotazione 
da un motore ed un'estremita terminale che 
costituisce l'organo di avanzamento di un gruppo di 
triturazione . Tale gruppo di triturazione include un 



corpo cilindrico internamente scanalato disposto 
coassialmente all' estremita terminale del 

trasportatore a coclea, ed un rotore a lobi 
affacciato assialmente all'esterno del corpo 
cilindrico scanalato e comandato in rotazione dal 
trasportatore a coclea. 

In tale dispositivo trituratore l'effetto 
combinato della rotazione della coclea e della 
presenza delle scanalature interne del corpo 
cilindrico del gruppo di triturazione realizza 
un'efficace azione di matassamento, raddrizzamento e 
distensione dei trucioli metallici allungati mentre 
questi vengono auto-alimentati verso il rotore. 
L' interazione tra i lobi del rotore e 1' estremita ad 
esso affacciata del corpo cilindrico scanalato 
realizza un' azione di triturazione e macinazione dei 
trucioli, riducendone le dimensioni in lunghezza a 
valori tali per cui questi possono poi essere 
evacuati pneumaticamente, o idraulicamente insieme 
con eventuali liquidi lubro-ref irgeranti . 

La presente invenzione costituisce un 
perf ezionamento di quella secondo il gia citato 
documento Ep-1151822, ed ha lo scopo di migliorare 
ulteriormente efficacia operativa e la funzionalita 
del dispositivo trituratore autoalimentato . 



Secondo l'invenzione questo scopo viene 
raggiunto principalmente grazie al fatto che il 
rotore a lobi e disposto all' interno di un corpo 
generalmente tubolare lateralmente aperto 

nell'intorno del rotore a lobi. 

Grazie a questa idea di soluzione lo scarico dei 
trucioli dal gruppo di triturazione viene 
sensibilmente migliorato ed incrementato rispetto al 
caso del dispositivo trituratore noto dal citato 
documento EP-1151822: infatti, mentre in 

quest' ultimo il corpo tubolare entro il quale e 
girevole il rotore a lobi presenta una parete 
laterale che racchiude per la massima parte tale 
rotore a lobi, secondo l'invenzione la periferia del 
rotore a lobi e circonf erenzialmente pressoche 
interamente libera, il che assicura un migliore e 
piu completo deflusso dei trucioli triturati, 
evitando rischi di intasamenti. 

Secondo un altro aspetto dell ' invenzione 
1' estremita iniziale del trasportatore a coclea e 
collegata al motore tramite un gruppo di innesto 
assiale rapido. Anche questa caratteristica migliora 
la funzionalita del dispositivo trituratore, in 
quanto essa rende estremamente piu agevoli e rapide 
le operazioni di manutenzione e di eventuale 
sostituzione per usura del trasportatore a coclea, 



con apprezzabili riduzioni delle pause inoperative 
del dispositivo. 

1/ invenzione verra ora descritta 

dettagliatamente con riferimento ai disegni annessi, 
forniti a puro titolo di esempio non limitativo, nei 
quali: 

la figura 1 e una vista prospettica schematica 
di un dispositivo trituratore autoalimentato secondo 
1' invenzione, 

la figura 2 e una vista parzialmente esplosa ed 
in scala ridotta della figura 1, e 

la figura 3 e una vista parziale, parzialmente 
esplosa e parzialmente rotta della figura 1. 

Con riferimento ai disegni, il dispositivo 
trituratore autoalimentato secondo 1' invenzione 
comprende una struttura di supporto indicata 
genericamente con 1, la quale e predisposta per la 
sua applicazione in corrispondenza dell'uscita dei 
trucioli con eventuali liquidi lubro-ref rigeranti di 
una o di un gruppo di macchine utensili ad 
asportazione di truciolo. 

La struttura di supporto 1 reca su un lato un 
motore elettrico 2 e sul lato opposto un elemento a 
canale orizzontale 3 affiancato al motore 2 ed il 
cui fondo e formato con una serie di feritoie, non 
visibili nei disegni. Lungo 1' elemento a canale 3 si 



estende un trasportatore a coclea indicato nel suo 

insieme con 4 e costituito da un albero 5 avente 

un' estremita iniziale 6 ed un'estremita terminale 7 

fra le quali e disposta un' elica 8. 

1/ estremita iniziale 6 e formata con un risalto 

frontale a chiavetta radiale 9 che si impegna 

assialmente entro un recesso frontale complementare 

10 di un supporto girevole 11 portato dalla 

struttura di supporto 1 e comandato in rotazione dal 

motore 2 mediante una trasmissione di tipo 

convenzionale, non visibile nei disegni, ad esempio ^ x 

a catena, cinghia o ingranaggi. II risalto a 2^ 

< b 

chiavetta 9 e il recesso 10 costituiscono un gruppo q - 

z i=y 

di innesto assiale rapido per il trasportatore a —'rk 

M ? — 

coclea 4 che ne agevola apprezzabilmente le 3 21 

operazioni di montaggio e smontaggio per la 
manutenzione del dispositivo. 

L' estremita di uscita 7 dell' albero 5 del 
trasportatore a coclea 4 fuoriesce dall ' elemento a 
canale 3 attraverso un'apertura 12 di una parete di 
estremita 13 di tale elemento a canale 3 e si 
estende coassialmente attraverso un corpo cilindrico 
a manicotto 14 fissato ad un'estremita, tramite una 
flangia anulare 15, alia parete 13. II corpo a 
manicotto 14 e formato internamente con una serie 
circonf erenziale di scanalature 16, dirette 
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assialmente o anche con un angolo rispetto al suo 

asse, e presenta all' altra estremita un' altra 

flangia anulare 17. Un'ulteriore flangia o fondello 

anulare 18 e fissato coassialmente alia flangia 17 

ad una certa distanza da questo, tramite una serie 

(nell' esempio illustrate* in numero di tre 

angolarmente equidistanziati ) di distanziali 19. Le 

flange 17 e 18 con i distanziali 19 definiscono in 

pratica un corpo generalmente tubolare 20 a parete 

laterale aperta. La parte inferiore di tale corpo 

tubolare 20 e, nel caso dell ' esempio illustrato, a Oo 

< ° 

superficie piana. »— — . 

"7 by 

L' estremita terminale 7 dell'albero 4 del Z 

M O 

trasportatore a coclea 5 attraversa coassialmente il id !z 

CO 

manicotto scanalato 14 e sporge oltre questo con un 
codolo assiale prismatico 21 sul quale e calettato 
un rotore a lobi 22. Tale rotore 22, il quale e 
dunque affacciato assialmente al manicotto scanalato 
14, pud presentare un numero di lobi compreso fra 2 
e n, i quali sono radialmente affacciati alio spazio 
aperto limitato circonf erenzialmente fra le flange 
17 f 18. 

Nel f unzionamento, i trucioli con l'eventuale 
liquido lubro-ref rigerante proveniente dalle 
macchine utensili vengono scaricati entro l'elemento 
a canale 3, mentre il trasportatore a coclea 4 viene 



mantenuto in rotazione da parte del motore 2. I 
trucioli di piccole dimensioni e l'eventuale liquido 
lubro-ref rigerante fuoriescono per gravita dalle 
feritoie di fondo dell' elemento a canale 3 verso una 
vasca di raccolta per il trasporto idraulico o 
pneumatico ad un impianto di filtrazione. 

I trucioli di maggiore lunghezza o comunque fra 
loro ammassati vengono trasferiti dal trasportatore 
a coclea 4 nella direzione dell' estremita terminale 
7 di questo. I trucioli vengono quindi sospinti 
attraverso il manicotto scanalato 14 ed ivi 
sottoposti ad un effetto di smatassamento e 
distensione, mentre contemporaneamente essi sono 
fatti avanzare nella direzione del rotore 22. I 
trucioli vengono quindi sottoposti ad un'azione di 
triturazione e sminuzzamento per effetto 
dell' interazione fra i bordi dei lobi del rotore 22 
e 1' estremita ad esso affacciata del manicotto 
scanalato 14. A seguito di tale azione di 
triturazione i trucioli fuoriescono completamente 
dal dispositivo sia assialmente, attraverso la 
flangia anulare 18, sia radialmente attraverso lo 
spazio laterale circonf erenziale compreso fra le 
flange anulari 17 e 18, raggiungendo la vasca dalla 
quale essi verranno trasferiti idraulicamente o 
pneumaticamente verso 1' impianto di filtrazione. 
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Come descritto nel gia citato documento EP- 
1151822 il dispositivo e inoltre dotato di un 
sistema di controrotazione predisposto per operare 
automaticamente una rotazione del trasportatore a 
coclea 4 in direzione opposta a quella di trasporto 
dei trucioli per un breve lasso di tempo, cosi da 
eliminare effetti negativi dovuti ad ammassamento ed 
intasamento dei trucioli. 

Naturalmente, i particolari di costruzione e le 
forme di realizzazione potranno essere ampiamente 
variati rispetto a quanto descritto ed illustrato, 
senza per questo uscire dall'ambito della presente 
invenzione cosi come definite " nelle rivendicazioni 
che seguono. 



RIVENDICAZIONI 



1. Dispositivo trituratore autoalimentato per 
macchine utensili ad asportazione di truciolo, 
comprendente un convogliatore con un elemento a 
canale (3) di alimentazione dei trucioli lungo il 
quale si estende un trasportatore a coclea 
motorizzato (4) avente un'estremita iniziale (6) 
comandata in rotazione da un motore (2) ed 
un'estremita terminale (7) che costituisce 1'organo 
di avanzamento di un gruppo di triturazione 
includente un manicotto cilindrico internamente 
scanalato (14) disposto coassialmente a detta 
estremita terminale (7) del trasportatore a coclea 
(4), ed un rotore a lobi (22) affacciato assialmente 
all'esterno di detto corpo cilindrico scanalato (14) 
e comandato in rotazione da detto trasportatore a 
cocolea (4), in cui detto rotore a lobi (22) e 
disposto all' interno di un corpo generalmente 
tubolare (20), caratterizzato dal fatto che detto 
corpo tubolare (20) e lateralmente aperto 
nell'intorno di detto rotore a lobi (22). 

2. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzato dal fatto che detto corpo tubolare 
(20) e formato da una prima flangia anulare (17) 
portata coassialmente da detto corpo cilindrico 
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scanalato (14), una seconda flangia anulare (18) 
distanziata da detta prima flangia anulare (17) e a 
questa fissata, e distanziatori assiali (19) 
interposti fra dette flange (17, 18). 

3. Dispositivo secondo la r ivendicazione 1, 
caratterizzato dal fatto che detta estremita 
iniziale (6) del trasportatore a coclea (4) e 
collegata a detto motore (2) tramite un gruppo di 
innesto assiale rapido (9, 10, 11) . 

4. Dispositivo secondo la rivendicazione 3, 
caratterizzato dal fatto che detto gruppo di innesto 
assiale rapido comprende un risalto frontale a 
chiavetta radiale (9) di detta estremita iniziale 
(6) del trasportatore a coclea (4) ed un supporto 
girevole (11) azionato dal detto motore (2) e 
formato con un recesso frontale (10) complementare a 
detto risalto a chiavetta (9) . 

5. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzato dal fatto che detto motore (2) e 
lateralmente affiancato a detto trasportatore a 
coclea ( 4 ) . 

6. Dispositivo sostanzialmente come descritto ed 
illustrato e per gli scopi specif icati. 
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